CLK
RESET

Registro de almacenamiento
QO

D 0
—bC LK Q

Cl_

O {1

Ql

D 0
—bC LK Q

Cl_

O {1

Q2

{1

Q3

D 0
—D>C LK Q

Cl_

o {1

* Almacenamiento de datos (4 bits)

D3

* En flanco de subida el dato de entrada pasa a la

salida



Desplazamiento de datos

CEEES CEEN)

Entrada Serie - Salida Serie Entrada Paraledio - Salida Paralelo

SEssissss

Entrada Paraiefo - Salida Semre Entrada Serie - Salida Paralelio

Robtacion de Datos



Registro de desplazamiento serie-paralelo

Q3

O]

QO Ql Q2
D D Q D Q D Q D Q
—bc Lk Q@ pa —bc Lk Q PO Do LK O PiT —>C LKk Q
CLK
RESET
CLK . L1 L I | | |
ENTRADAI ) !
' I
o :
1 1
C'J- 1 |
| ]
1 |
72 I I
1

3




Registro de desplazamiento serie-serie

ofn

D )0 )0 )0
—PC LK o o pe LK 0 PO po LKk 0 PUI
LR LR K
® O O
CLK d
RESET d

ax o o

ENTRADA | | | :
|

L :

o] | |

o7 !

3




Registro de desplazamiento paralelo-serie
Q2

Q0

D

Q

Cl_

—PC LK Q

ol

Ql

DO LK Q

Cl_

ol

DO LK Q

Cl_

sl

Q3

O]

CLK
RESET

SHIFT/ LOAD

DO Dl

D2

D3




5 D—‘D"

RELOJ

DESPL/CARGA’

A |

B

ENTRADAS
PARALELQO

Loy

“P

SATVIDA SERIE l I
Qp —

| l
I' CARGA |=s—— DESPLAZAMIENTO ——



Registro de desplazamiento serie-serie reversible

OUT L
- OUT R

OI =
OI =
OI =
OI =

P11

cn—
c.—
c-—

CLK d d
RESET d d d

SR

SL ; ; ; ;




Registro de desplazamiento universal 74L.S194

50

CP

CLEAR

. 4 #—
= [ T 1
i Ca—e R o 5 Map—e
P cP CF
R R :
{1E4R CLEAR CLEAR
cp Dc

Bg,



74L.S194 modo mantenimiento (S,S,=00)

MUX
Qb — Q1 — Q2 — Q3
Dsr —{ o1 Q0 — o1 o1 —| o1 2—1 o1
Q1 — 10 2—1 10 Q3 — 10 Dgr. ] 10
A— 11 B—1 11 c— 1 D— 11
S1
5
Ix O Qﬂ I O Ql Ix L] Q:
= CLK = CLK > CLK
. C c
£ I L
T L} |8
CLK

CLR




S1
SO

CLK
CLR

7415194 modo desplazamiento 1zda. (S,S =01)

MUX MUX MUX MUX
Q0 —{ 0D Ol — QL — b Q3 — 00
Dgr — Qb — Q1 — Q2 —
01— 10 Q2 — 10 Q3 — 10 DsL — 10
A —{11 B— 11 c— 11 D— 11
I L, Q0 D 0] Q1 D Q) Q2 I
[ CLK = CLK = CLK = CLK
£ I L b

Q3




51
S0

CLK
CLR

7415194 modo desplazamiento dcha. (S,S,=10)

MUX MUX MUX MUX
QO — 00 QL — oi Q2 — 00 Q3 — 0
Dsg — m Q0 — o Q1 — o1 Q2 — o1
Q1 —] Q2 —| Q3 — Dgr —
A— 11 B—|11 c— 11 D—| 11
D O Q0 D Q o D Q Q2 D
= CLK = CLK = CLK = CLK
t I L L

Q3




7415194 modo carga paralelo (S,S,=11)

MUX MUX MUX MUX
Qb —I o0 Q1 — o Q2 —] o0 Q3 —{ oo
Dsr — a1 Q0 — o1 Q1 — o1 z —| m
Q1 — 10 Q2 — 10 Q3 — 10 Ds. — 10
A — B —| c — D —
s1
S0
D O L I O Q1 D Q Qz D
= CLK > CLK = oCLK = CLK
- - {' -
t C L T
] (] ]
CLK
CLR




Tabla de funcionamiento y simbolo 16gico

_ Y
VR—] 16 |-V
Dsp=12 S it
Py—] 3 14 -0,
P, =4 13E02
L 12 =05
P, =6 11f=cp
D, =7 10 f-s,
oND—] 8 9f-s,

Operating Inputs Outputs
Mode |[MR|S; Sp|Dsg Ds.|Pn|Qo Q; Q, Q;
Reset LI X X| X X |X|L L L L
Hold Hl1 Il T X X |[X]|q 91 9 93
Shift Left Hlh || X | | X |9y 9o g3 L
H{h I [X h|X|q g2 g3 H
Shift Right Hl1l h{| I X [X|L g9 94 Qo
H]ll h| h XX do 91 9o
ParallelLoad| H | h h [ X X |pslPo P1 P2 P3

H (h) = HIGH Voltage Level

L (I) = LOW Voltage Level

P, (4,,) = Lower case letters indicate the state of the referenced input (or

output) one setup time prior to the LOW-to-HIGH clock transition.

X = Immaterial




Contador asincrono

VCC
o

CLK
bC LK
K
0
CLK |
Q0 E—
Q1

Q2

| C

PC LK

0 P

2

Q2




CLK

Q0

Ql

Q2

Problemas de los contadores asincronos: cuenta falsa

i

teen (CLK a Q)

-

tri (CLK 2 Q0]
b ( Q0 2 01

-y

e (CLK 2 Q0)
Lrm I@ alll)
teen ()] a 0)2)



Contador sincrono

Q2

PC LK

o

— b

vee QO Ql
J Q J Q
D C LK DC LK
K Qe P4 K QPO
CLK
0o 1 2 3 5 6 7
CLK JEpEpEgS gu
Qo I B
Q1 |

Q2




Contador sincro%g) con borraQ(j.o asincroan

VCC
o

CLK
RESET

CLK _| !!!_I_I_I_I_I_

LI L
RESET 1L
Qo0 —_I___I—_l__

o ]
Q2 I _Il—




Contador sincrono con borrado y carga sincronos

CLK

D Q

DC LK O Po

Q0

D Q
DO LK Q

ou

Ql

Do LK Q@ PE

/RESET
/LOAD

10

12
13

— >

D1

v

D2




Contador de décadas 741.S160/741.S162

Mode Select Table

R — Action on the Rising
SR PE CET CEP Clock Edge (_"" )
L X X X RESET (Clear)

H L X X LOAD (P, — Qp)

H H H H COUNT (Increment)
H H L X NO CHANGE (Hold)
H H X L NO CHANGE (Hold)

*For the 'LS162

H = HIGH Voltage Level
L = LOW Voltage Level

X = Immaterial

Pz

Cuenta sincrona
Carga paralelo sincrona

Borrado asincrono

F3

PE ——

v

CEP

YU

Lo

CP

Y

Qo




£l g

DATA INPUTS

:

ENABLE P

ENABLE T

g

! l
A Mumw CARE UNTIL LDAD GOES LOW — m
|
:

I
o PIA P77
[ I sy U I N I 6 O

I
|
|
l |
I [ . |
wZd 4 LI L LT
a8 7] L'_| [ i
u:ﬁ 2_'_| E
QDE a 1| ] :
Il I Iri En l!_:l: 7 F] 3:
I Y S —_—
CLEmR S i



CLK
RESET

Contador en anillo

00

01

PG LK

=

D]

AT

i

O

T

q

p{

(L

qdr =

D]




