Sistemas basados en

microprocesador
MICROCOMPUTADOR
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El microprocesador
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La unidad de control

Interpreta las instrucciones y genera las senales de control

(uordenes).

Pasos a realizar:
| 1.- Lectura del CO (opcode).

| 2.- Generacion de las
sefales de control.

Instruccidn

Gestiona la aceptacion de
comandos introducidos a
través del bus de Control.

Otras operaciones: Incrementar el
contador de programa.

CO (orden)

OF (dato)
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Ejecucion de instrucciones

Sumar dos numeros Xe Y
dejando el resultado en Z.

X, Yy Zcorresponden en el
programa con las siguientes
direcciones de memoria:

| X =0011H

| 'Y =0012H

| Z = 000EH
Ciclo de Fetch.

Ciclo de Ejecucion.

DIRECCION

0000
000l
0002
0003
o4
0003
0006
oo07
00 s
IRVRI R
D00 A
bo0B
0O0C
ouD
D00k
OO0k
o110
o1l
o612

MEMORIA

CARGAR
11
()
SUMA
12
L)
ALMACENA
OE
(i)
STOP

CO 17 Instruccion

Byte bajo de la direccidn
Byte alto de la direccidn
CO 2" Instruccion
Direccidn del 2° dato
CO 3" Instruccion
Direccidn del resultado

CO 4" Instruccion

Resultado

1*" Sumando
2" Sumando



» Ejemplo de sistema
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Arqwtectu ra Harvard
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